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1. ПАСПОРТ РАБОЧЕЙ УЧЕБНОЙ ПРОГРАММЫ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

«Механизация и автоматизация строительства» 
(наименование дисциплины) 

Таблица 1.1 

Основание для реализации дисциплины 
Код и наименование направления подготовки: 08.05.01 «Строительство уникальных зданий и со-

оружений» 

Год утверждения ФГОС ВО: 2016 

Наименование профиля подготовки: Строительство высотных и большепролетных зданий 

и сооружений 

Наименование кафедры, реализующей дисцип-

лину: 

СМАЭ 

Наименование выпускающей кафедры (кафедр): ТОС, ЖБК, ИГОФ, МДК 

Наименование примерной программы / профес-

сионального стандарта (организация, год утвер-

ждения): 

- 

 

Данная дисциплина нацелена на формирование следующих компетенций: 

Таблица 1.2 

Карта формирования компетенций по дисциплине 

Код и содержание 

компетенции (по ФГОС ВО) 

Расшифровка компетенции по компонентам 

(знать, уметь, владеть) 

для реализуемой дисциплины 

1 2 

ПК-4  Владения технологией, методами до-

водки и освоения технологических процес-

сов строительного производства 

знать: методы комплектования технологических процес-

сов строительного производства средствами механизации 

и автоматизации;  

уметь применять средства механизации и автоматизации 

процессов строительного производства; 

владеть основными современными методами автоматиче-

ского контроля, регулирования и управления машинами в 

различных технологических процессах. 

ПСК-1.6 Способность организовать процесс 

возведения высотных и большепролетных 

сооружений и конструкций с применение 

новых технологий и современного оборудо-

вания, принимать самостоятельные техниче-

ские решения 

знать: способы механизации и автоматизации строитель-

ных процессов возведения высотных и большепролетных 

сооружений и конструкций. 

уметь применять полученные знания для решения при-

кладных задач профессиональной деятельности. 

владеть методами расчета средств механизации и автома-

тизации строительства. 

Таблица 1.3 

Характеристика уровней освоения дисциплины 

Уровень освоения Характеристика 

1 2 

Пороговый 

(удовлетворительно) 

51 – 64 балла 

Достигнутый уровень оценки результатов обучения показывает, что студент обла-

дает необходимой системой знаний и владеет некоторыми умениями по дисципли-

не, способен понимать и интерпретировать освоенную информацию. 

Продвинутый 

(хорошо) 

65 – 84 балла 

Достигнутый уровень оценки результатов обучения показывает, что студент про-

демонстрировал глубокие прочные знания и развитые практические умения и на-

выки, может сравнивать, оценивать и выбирать методы решения заданий, работать 

целенаправленно, используя связанные между собой формы представления ин-

формации. 

Углубленный 

(отлично) 

85 – 100  баллов 

Достигнутый уровень оценки результатов обучения свидетельствует о том, что 

студент способен обобщать и оценивать информацию, полученную на основе ис-

следования нестандартной ситуации; использовать сведения из различных источ-

ников, успешно соотнося их с предложенной ситуацией. 
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2. ЦЕЛЬ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

2.1.Цель и задачи освоения дисциплины: 

 Цель дисциплины:  

 Изучение принципиальных конструкций строительных, дорожных и подъемно-

транспортных машин для строительства высотных и большепролетных зданий и сооруже-

ний;  

 взаимодействие рабочего оборудования с обрабатываемой средой;  

 определение усилий, действующих на конструкцию машины, основ конструирования от-

вечающих экологическим и техническим требованиям;  

 изучение методов автоматического контроля и регулирования технологических парамет-

ров, автоматического управления производственными механизмами. 
 

 Задачи дисциплины:  

В результате изучения дисциплины студент должен: 

 изучить особенности конструкций и области применения машин и оборудования для     

строительства высотных и большепролетных зданий и сооружений; 

 изучить и овладеть элементами теории и практики определения усилий сопротивления 

действующих на рабочее оборудование машин при его взаимодействии с обрабатываемой 

средой; 

 владеть методами подбора машин и оборудования для эксплуатации в условиях строитель-

ной площадки при сооружении уникальных зданий; 

- изучить принципы работы датчиков физических величин, способов включения датчиков в 

измерительные схемы, принципы усиления сигналов; 

- изучить принципиальные схемы и способы управления электродвигателями; 

- знать типы и конструкции исполнительных механизмов; 

- уметь выбрать по каталогам необходимую аппаратуру контроля, управления и регулирова-

ния 
 

2.2.Место дисциплины в структуре ОП: 

 

Приступая к освоению данной дисциплины обучающийся должен обладать знаниями 

по следующим дисциплинам: 

 

Таблица 2.1 

Предшествующие и сопутствующие дисциплины 

№ 

п/п 

Статус дисциплины по УП  

(базовая/вариативная) 

Се-

местр 

Наименование дисциплины 

(«входные» знания, умения и компетенции) 

Предшествующие дисциплины: 

1.  базовая 1, 2, 3  Физика (ОПК-6,7) 

2.  базовая 1, 2, 3,4 Математика (ОПК-6,7) 

3.  базовая 3,4 Информатика (ОПК-2,3,6) 

Сопутствующие дисциплины: 

4.  базовая 5 Общая электротехника и электроснабжение 

(ПК-13,ПСК-1.3) 
 

Данная дисциплина является обеспечиваемым структурным элементом УП ОП вуза 

для изучения следующих дисциплин: 
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Таблица 2.2 

Обеспечиваемые (последующие) дисциплины 

 

№ 

п/п 

Статус дисциплины по УП  

(базовая/вариативная) 

Се-

местр 
Наименование дисциплины 

1.  базовая 7,8 Технологические процессы в строительстве(ПК-4,5) 

2.  базовая 
9 

Основы технологии возведения зданий и специальных со-

оружений (ПК-5,ПСК-1.6) 

3.  базовая 
10,11 

Организация, планирование и управление строительстве (ПК-

4,5) 

 

 

3. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 

3.1.Темы учебной дисциплины 
     

Тема 1. Вводный раздел. Обзор конструкции современного строительного оборудования.  

Особенности машин, применяемых для строительства высотных зданий, элементы машин. 

Виды ходовых устройств, приводные агрегаты механизмов, их характеристики, системы управле-

ния машин. Индексация строительных машин. 

 

Тема 2. Оборудование для выполнения работ нулевого цикла при строительстве высотных и 

большепролетных зданий и сооружений. 

Гидравлические одноковшовыеэкскаваторы с различным рабочим оборудованием. Бульдозе-

ры и землеройно-транспортные машины. Конструкция землевозов и малогабаритных погрузчиков. 

Оборудование для производства свайных фундаментов. 

 

Тема 3. Виды и основы расчета монтажных машин и оборудования при строительстве вы-

сотных и большепролетных зданий и сооружений. 

Самоподъемные башенные краны, подъемники грузовые и пассажирские для обслуживания 

высотных зданий. Мостовые краны для монтажных работ при сооружении большепролетных зда-

ний, в том числе станций метрополитена. Расчет грузовой устойчивости кранов и основных кра-

новых механизмов. Конструктивные схемы остановов кранов большой грузоподъемности (500 Т и 

выше) Монтажные мачты и вышки. 

 

Тема 4. Оборудование для бетонных и растворных работ при строительстве высотных и 

большепролетных зданий и сооружений. 

Оборудование для производства бетона и раствора. Оборудование для транспортирования и 

укладки бетонных и растворных смесей. Оборудование для уплотнения бетона в конструкциях и 

отделочных работ. 

 

Тема 5. Ручные механизированные машины, применяемые в строительстве 

Ручные строительные машины для выполнения общестроительных земляных, каменных ра-

бот, уплотнения грунтов обратной засыпки. Механизированный ручной инструмент для столяр-

ных работ и работ по металлу. Ручные машины пневматические, с двигателями внутреннего сго-

рания и электродвигателями для выполнения строительных работ в стесненных условиях. Мон-

тажные пистолеты, шуруповерты, аккумуляторные ручные машины для выполнения облицовки 

стен и потолков. Инструмент для пробивки штраб, отверстий. Ручные крепежные машины. 

 

Тема 6. Контроль технологических параметров 

 Основные понятия. Задачи автоматизации, ее  значение для строительства. Основные виды 

автоматизации: автоматический контроль, автоматическое управление, автоматическое регулиро-

вание, автоматическая защита и блокировка. Техническая целесообразность и экономическая эф-

фективность автоматизации производственных процессов в строительстве. 

 Системы автоматического контроля (САК) параметров производственных процессов. Назначение 

и виды современного автоматического контроля. Классификация и характеристика контрольно-

измерительных приборов. Структурная схема  САК. 
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          Датчики. Назначение, классификация и характеристика датчиков. Датчики, преобразующие 

неэлектрические величины в электрические. Датчики параметрические и генераторные. Потен-

циометрический, тензометрический, индуктивный, емкостный датчики. Магнитоупругий датчик 

силы. Датчик скорости вращения – тахогенератор. 

          Термометры сопротивления, термисторы, термопары. Оптические датчики: фотоэлементы, 

фотосопротивления, вентильные фотоэлементы. Датчики, преобразующие неэлектрические вели-

чины в неэлектрические. Центробежный датчик скорости вращения, датчики давления: сильфон-

ные, мембранные. Датчики расхода жидкостей, газа, пара. Датчики температуры: дилатометриче-

ские, биметаллические, манометрические. Бесконтактные датчики: ультразвуковые и радиоактив-

ные. 

          Измерительные схемы. Классификация методов измерения и назначения измерительных 

схем. Преимущества нулевого метода измерения. Мостовая измерительная схема (мост равновес-

ный и неравновесный). Автоматический электронный мост. Компенсационная измерительная схе-

ма. Электронный автоматический потенциометр. Дифференциально-трансформаторная измери-

тельная схема. Прибор типа ЭПИД. Сельсинная схема передачи показаний на расстояние. Отсчет-

ные устройства САК. Шкалы, циферблаты, указатели, диаграммы. Условные обозначения типа 

прибора и его характеристики. 

 

Тема 7.     Система автоматического управления 

         Аппаратура автоматического управления и защиты электропривода. Командные устройства 

САУ. Командоаппараты: кнопочные станции, универсальные переключатели, конечные выключа-

тели, избиратели управления. 

         Промежуточные элементы САУ. Контакторы и магнитные пускатели (нереверсивные и ре-

версивные). Электрические реле: электромагнитные нейтральное и поляризованное реле. Реле 

времени. Фотореле. 

         Исполнительные механизмы. Классификация. Электромагнитный (соленоидный) исполни-

тельный механизм. Исполнительные механизмы для двухпозиционного и пропорционального ре-

гулирования типа ДР и ПР. 

       Аппаратура защиты электропривода. Тепловое реле, реле максимального тока, реле мини-

мального напряжения. 

 

Тема 8.     Автоматическое управление электроприводом строительных машин. 

           Электрические цепи и их схемы в электроприводе. Два способа построения электрических 

схем: принципиальные (развернутые) и монтажные. Правила начертания и чтения принципиаль-

ных схем управления электроприводом. Условные обозначения элементов схем по ГОСТ и ЕСКД. 

  Принципы автоматического управления пуском электродвигателя. 

 Примеры типовых схем управления пуском в  функции скорости, тока и времени. 

 Управление электродвигателем с помощью реверсивного магнитного пускателя. 

 Автоматизированное управление при торможении электродвигателя. 

 Схемы управления электродвигателем при динамическом торможении и торможении проти-

вовключением. 

 Регулирование скорости вращения электродвигателя введением сопротивления в цепь фазно-

го ротора, изменением числа пар полюсов, изменением частоты питающего тока.  

 

Тема 9. Автоматизация автогрейдеров и скреперов. 

Стабилизация положения отвала грейдера по высоте, в поперечной и продольной плоскостях, 

а также движения по курсу (использование датчиков угла поворота, щупового и положения колес). 

Стабилизация положения режущей кромки ковша скрепера, управление задней стенкой и за-

щита ходового двигателя. 

 

Тема 10. Автоматизация бульдозеров и многоковшовых экскаваторов. 

Групповое управление бульдозерами по лазерной направляющей, автоматическое управление 

скоростью бульдозера, стабилизация углового положения толкающей рамы для улучшения плани-

ровочных свойств, управление отвалом для предупреждения перегрузки двигателя. 

Автоматическое поддержание заданного наклона дна траншеи при работе цепного многоков-

шового экскаватора и оптимизация грунтозабора. 
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Тема 11. Автоматизация подъемно-транспортных машин. 

Автоматизация безопасной работы стрелового крана (ограничение грузоподъемности, проти-

воугонная защита, ограничение передвижения, поворота, угла наклона стрелы и высоты подъема). 

Управление краном по радио. 

Автоматическое управление многоскоростными подъемниками и лифтами. 

 

Тема 12.    Микропроцессорные системы управления и робототехника в строительстве. 

Элементы манипуляторов и роботов. Рабочие зоны, рабочие пространства, зона обслужива-

ния робота. Основные технические характеристики роботов. Классификация роботов.   Роботизи-

рованные технологические комплексы (РТК). Особенности роботизации строительного производ-

ства.    Устройство промышленных роботов и манипуляторов (ПР) 

        Кинематические схемы роботов и манипуляторов. Приводы строительных роботов – гидрав-

лические, пневматические и электрические. Особенности конструкций, рабочие характеристики и 

параметры. Область применения, достоинства и недостатки. 

Роботизированные технологические комплексы (РТК) в строительном производстве. 

        Строительно-монтажные роботы и манипуляторы. Особенности конструкций, основные ра-

бочие параметры. 

 Роботизация производства бетонных работ. 

         Роботизированное оборудование для производства земляных работ. Конструктивные особен-

ности. Применение роботов в стройиндустрии в качестве технологического оборудования и 

транспортного для обслуживания производственных конвейеров. 

 
 

3.2. Практические и семинарские занятия и их содержание 

1.  Расчѐт ленточного конвейера – 4 час. 

2. Грузоподъѐмные машины. Винтовой домкрат  

3. Грузоподъѐмные машины. Электрореверсивная лебедка – 4 час. 

4. Грузоподъѐмные машины. Расчѐт производительности башенного крана 

5. Расчет устойчивости кранного оборудования – 4 час. 

6. Определение производительности бульдозера 

7. Тяговый расчет скрепера 

8. Условные графические обозначения элементов схем и правила чтения электрических 

схем автоматики 

9.   Автоматизация транспортирования сыпучих материалов (грунта, щебня, песка ,гравия 

и т.п.). 

10.    Местное и дистанционное управление крановыми механизмами, лифтами, подъемни-

ками и т.д 

11.   Управление процессами и механизмами через заданные интервалы времени - 4 час. 

12. Автоматизация тепловых процессов (электропрогрев бетона и грунта, сушка изделий, 

нагрев битума и т.д.) – 4 час. 

Примечание. Конкретная тема практических занятий и объѐм выполняемого задания (в 

часах) определяется РУП направления подготовки, ТК дисциплины с учѐтом профиля ка-

федры, реализующей дисциплину, и устанавливается ведущим лектором для каждой фор-

мы обучения 
 

3.3.Лабораторные занятия и их содержание 
Не предусмотрен 

 

3.4.Курсовой проект (работа) и его характеристика 
Не предусмотрен 

3.5. Индивидуальное задание и его характеристика 

Не предусмотрен 
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Таблица 3.1 

Распределение учебных часов по видам занятий 

Наименование тем дисциплины 

(дидактические единицы) 

Часы 

лекции 
практ. / лаб. 

занятия 

сам. 

работа 

Форма обучения (очная, очно-заочная, заочная): О О-З З О О-З З О О-З З 

Тема 1. Вводный раздел. Обзор конструкции современно-

го строительного оборудования.  
1  2   2 12  14 

Тема 2. Оборудование для выполнения работ нулевого 

цикла при строительстве высотных и большепролетных 

зданий и сооружений. 

2  2 4  2 12  14 

Тема 3. Виды и основы расчета монтажных машин и 

оборудования при строительстве высотных и больше-

пролетных зданий и сооружений. 

2  2 12   12  14 

Тема 4. Оборудование для бетонных и растворных 

работ при строительстве высотных и большепро-

летных зданий и сооружений. 

2      12  14 

Тема 5. Ручные механизированные машины, применяемые 

в строительстве. 
2      12  14 

Тема 6. Введение. Контроль технологических парамет-

ров 
1   4   8  14 

Тема 7.     Системы автоматического управления 1   4   12  14 

Тема 8.     Автоматическое управление электроприводом 

строительных машин. 
1   4   8  14 

Тема 9. Автоматизация автогрейдеров и скреперов. 1   2   8  14 

Тема 10. Автоматизация бульдозеров и многоковшовых 

экскаваторов. 
2   2   8  14 

Тема 11. Автоматизация подъемно-транспортных ма-

шин. 
1   2   12  14 

Тема 12.    Микропроцессорные системы управления и 

робототехника в строительстве. 
2      12  16 

ИТОГО 18  6 34  4 128  170 

 

3.6. Вопросы к экзамену (зачѐту) 

 

1. Приведите классификацию строительных машин по основным признакам. 

2. Приведите индексацию строительных машин.  

3. Как устроены, работают и где применяются специализированные транспортные средства 

(автомобили-самосвалы, прицепы и полуприцепы), автомобили-самопогрузчики и контей-

неровозы? Приведите схемы. 

4. Объясните назначение и устройство ленточных строительных конвейеров. Приведите схе-

му. Как определить производительность, ширину ленты, мощность привода? 

5. Приведите общую классификацию строительных грузоподъемных кранов, их конструктив-

ные схемы и основные параметры. 

6. Приведите схему козлового крана и его механизмов, укажите область применения крана и 

его основные параметры. 

7. Приведите классификацию, индексацию и схему автомобильного крана, объясните его ра-

боту и перечислите основные параметры. Покажите их на схеме. 

8. Приведите схемы и объясните работу приставных и самоподъемных кранов для высотного 

строительства.  

9. Укажите и поясните работу механизмов, используемых для выполнения различных рабочих 

операций у приставных и самоподъемных кранов. 

10. Приведите общую классификацию и индексацию башенных кранов, схемы, область при-

менения и основные параметры, характеризующие его работу. 

11.  Приведите схему мостового крана и его механизмов, укажите область применения крана и 

его основные параметры. 
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12.  Приведите схемы грузового мачтового и шахтного подъемников и объясните их работу. 

Где они применяются? Как определить производительность? 

13.  Приведите кинематические схемы строительных лебедок и принцип их действия. Где они 

применяются?  

14. Как определяется натяжение в канате, наматываемом на барабан, и мощность привода ле-

бедки? 

15.  Приведите схемы машин для механизации погрузо-разгрузочных работ штучных и сыпу-

чих грузов, объясните их принцип действия. Как определяется производительность? 

16.  Укажите назначение и область применения домкратов. Приведите принципиальные схемы 

винтовых, гидравлических и речных домкратов. Как определяется усилие на рукоятке дом-

крата при подъеме груза? 

17. Каково назначение талей и электротельферов? Приведите их схемы. Чем они отличаются? 

18. Объясните назначение и устройство винтовых конвейеров. Приведите схему. Как опреде-

лить производительность и скорость движения материала вдоль винта? 

19.  Объясните назначение и устройство ковшовых элеваторов. Приведите схему. Как опреде-

лить производительность? 

20. Как устроены, работают и где применяются установки для пневматического транспортиро-

вания материалов?  

21. Приведите схемы всасывающей и нагнетательной установок и пневмовинтового насоса. 

Как определяется производительность установки? 

22. Приведите общую классификацию экскаваторов. Ответ иллюстрируйте схемами. 

23. Классификация и индексация одноковшовых строительных экскаваторов. Как определяется 

производительность?  

24. Приведите схемы и опишите принцип действия одноковшового экскаватора, оборудованно-

го прямой и обратной лопатой.  

25. Опишите устройство, принцип действия и область применения многоковшовых экскавато-

ров продольного и поперечного копания. Приведите схемы машин.  

26. Классификация и индексация траншейных экскаваторов. Как определяется их производи-

тельность? 

27. Для чего предназначен и как устроен автогрейдер? Приведите схемы. Как определяется 

производительность? 

28.  Приведите конструктивные схемы и дайте описание бульдозеров и рыхлителей, их назна-

чение и рабочий процесс.  

29. Виды рабочих органов, применяемых на бульдозере и рыхлителе. Как определяется произ-

водительность? 

30. Приведите конструктивные схемы и дайте описание скреперов, их назначение. Приведите 

схемы разгрузки ковшей. Как определяется производительность? 

31. Опишите назначение и общую классификацию дозаторов. Приведите схемы дозаторов для 

жидкости и сыпучих материалов. 

32. Как устроены и как работают бетоносмесители периодического и непрерывного действия с 

принудительным и гравитационным (свободным) перемешиванием?  

33. Дайте классификацию бетоносмесителей периодического и непрерывного действия с при-

нудительным и гравитационным (свободным) перемешиванием, приведите их схемы. Как 

определяется производительность? 

34.  Приведите схему, опишите устройство и принцип действия автобетоносмесителей. Как оп-

ределяется производительность? 

35.  Приведите конструктивные схемы, опишите устройство и принцип действия бетононасо-

сов и растворонасосов. Как определяется производительность? 

36.  Перечислите основные виды оборудования, применяемого для уплотнения бетонных сме-

сей. Приведите схемы поверхностных и глубинных вибровозбудителей. 

37.  Приведите классификацию и индексацию, схемы, опишите конструкцию и принцип дейст-

вия электрических ручных машин.  

38.  Приведите классификацию и индексацию, схемы, опишите конструкцию и принцип дейст-

вия пневматических ручных машин.  

39.  Приведите классификацию и виды выполняемых операций, схемы, опишите конструкцию 

и принцип действия электрических машин для обработки древесины. 
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40.  Приведите классификацию и виды выполняемых операций, схемы, опишите конструкцию 

и принцип действия пневматических машин ударного действия. 

41. История развития автоматики. Классификация устройств автоматики по назначению. Уров-

ни (ступени) автоматизации. Преимущества автоматизации перед механизацией.  

42. Краткая характеристика устройств автоматического контроля (управления, регулирования, 

защиты, блокировки) 

43.  Датчики в системах автоматического контроля и регулирования. Назначение датчиков. Па-

раметрические датчики (потенциометрический, тензометрический). Индуктивные датчики 

(простой, дифференциальный, плунжерный).  

44. Емкостные датчики. Генераторные датчики (датчик скорости вращения – тахогенератор). 

Тепловые датчики (термометр сопротивления, термопара, термистор).  

45. Оптические датчики (фотодатчики) - фотоэлемент, фоторезистор, вентильный фотоэле-

мент). Неэлектрические датчики (датчики уровня, давления, скорости вращения и др.).  

46.  Измерительные схемы. Мостовая схема (равновесная и неравновесная). Компенсационная 

схема. Дифференциально-трансформаторная схема. Сельсинная схема. 

47.  Аппаратура управления. Реле управления. Классификация реле. Электромагнитное  

нейтральное, поляризованное реле. Фотоэлектрические реле. Неэлектрические реле. 

48.  Контакторы и магнитные пускатели (нереверсивные и реверсивные). Принцип действия и 

назначение. Виды защиты двигателей (максимальная, тепловая, нулевая, от самозапуска). 

Блокировки механические и электрические. 

49.  Исполнительные механизмы в системах автоматического регулирования. Назначение. 

Классификация исполнительных механизмов. Однооборотный и многооборотный исполни-

тельный механизм. Принцип их действия. 

50.   Соленоидный (электромагнитный) исполнительный механизм.  Электрогидравлический и 

электропневматический исполнительные механизмы. 

51. Торможение электрических двигателей. Способы торможения(электродинамическое, про-

тивовключением). 

52. Микро ЭВМ и микропроцессоры в автоматизированных системах. 

53. Автоматическое регулирование отвала грейдера по высоте с помощью системы «Профиль-

30» 

54. Автоматизация работы скреперов при помощи системы «Копир-Стабилоплан-10». 

55. Автоматизация работы бульдозеров с помощью системы «Автоплан-10» 

56. Автоматизация обеспечения заданного уклона траншей при работе цепного многоковшово-

го экскаватора. 

57. Автоматическое ограничение грузоподъемности строительного стрелового крана. 

58. Противоугонная защита крана. 

59. Автоматическое управление многоскоростными подъемниками и лифтами. 

60. Элементы роботов и манипуляторов. Рабочие зоны, пространства, зоны обслуживания. Ос-

новные технические характеристики. 

61. Кинематические схемы и приводы роботов и манипуляторов. 

62. Строительно-монтажные роботы. Особенности конструкций, основные рабочие параметры. 

63. Роботы при производстве земляных и бетонных работ. 

64. Микропроцессорная система управления бетоносмесительным узлом. Структурная схема. 
 

 

4. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ 

4.1. Основная и дополнительная литература 

 Основная литература 

1. Кудрявцев, Е. М.   Строительные машины и оборудование : (с примерами расчетов, 

включая и на компьютере) : учебник по прогр. бакалавриата по направлению  "Строи-

тельство" / Е. М. Кудрявцев. - Москва : АСВ, 2012. - 336 с. 

2. Технологические машины и комплексы в дорожном строительстве : (производственная 

и техническая эксплуатация) : учебное пособие для вузов по направлению подготовки 

бакалавров и магистров "Эксплуатация транспортно-технологических машин и ком-
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плексов" и специалистов по профилю "Подъемно-транспортные, строительные и до-

рожные машины и оборудование" / В. Б. Пермяков [и др.] ; под ред. В. Б. Пермякова. - 

Москва : БАСТЕТ, 2014. - 752 с. 

3. Булгаков А.Г. и др. Автоматизация и роботизация строительства.- М.: РИО. 2013 

4. Абраменков, Д. Э. (д-р техн. наук, проф. ; НГАСУ (Сибстрин), каф. Строительные ма-

шины, автоматика и электротехника).   Технические основы создания машин : учеб. 

пособие для студ. по спец. (профилю) 270113.65 "Механизация и автоматизация стр-

ва", и магистрантов по магистер. прогр. 270100.68.14 "Комаплекс. механизация стр-ва" 

/ Д. Э. Абраменков, А. А. Надеин, Э. А. Абраменков ; Новосиб. гос. архитектур.-

строит. ун-т (Сибстрин). - Новосибирск : НГАСУ (Сибстрин), 2007. - 148 с. 

Дополнительная литература 

5. Тихонов А.Ф.  Автоматизация и роботизация технологических процессов и машин в 

строи тельстве. – М.: Ассоциация строительных вузов, 2005. 

6. Волков Д.П. Строительные машины. – М.: Высшая школа,2008. 

7. Шишмарев В.Ю. Автоматика. – М.: Academia, 2005. 

8. Снежков Д.Ю. Автоматизация процессов в строительстве. – Минск: Технопринт, 2003. 

9. Пермяков В.Б. Комплексная механизация строительства: Учеб. вузов/ В.Б. Пермяков. – 

М.: Высшая школа, 2005.-393с. 

10. Пермяков В.Б. Эффективность использования средств механизации в строительном 

производстве: Монография./ В.Б. Пермяков, В.Н Иванов. - Омск: СибАДИ, 2002.- 192с. 

11. Бочаров В.С.  Основы качества и надежности строительных машин: Учебник / В.С. Бо-

чаров, Д.П. Волков.- М.: Машиностроение-1, 2003. – 255с. 

12. Эксплуатация подъемно-транспортных, строительных и дорожных машин. Часть 1: 

Учебник/ В.А. Зорин В.Ю. Гладков, И.Н Кравченко и др. под ред.  В. А. Зорина. – М.: 

УМЦ «Триада», 2006. – 472с. 

13. Бочаров В.С. Основы качества и надежности строительных машин: Учебник. /В.С. Бо-

чаров, Д.П. Волков. – М.: Машиностроение-1,2003. -255 с. 

14.  Бушуев А.М., Михайлов Ю.М. Основы автоматики и автоматизации производствен-

ных процессов. – К.: Вища школа, 1990. 

15. Атаев С.С.  Технология, механизация и автоматизация строительства. – М.: Высшая 

школа, 1990.  

16. Нечаев Г.К. Автоматика и автоматизация производственных процессов. – К.: Вища 

школа, 1985.  

17. Абдулин С.Ф. Технические средства автоматизации в строительстве. – Омск: СибАДИ, 

2009 

 

 

Методические указания 

 

Нормативная документация 

Периодические издания 

1. «Известия вузов. Строительство»: ежемесячное научно-теоретическое издание. – 

www.sibstrin.ru/publications/izv/. 
2. «Известия вузов. Строительство»: ежемесячное научно-теоретическое издание. – 

www.sibstrin.ru/publications/izv/. 

3. Журнал «Новости электротехники.», info@news.elteh.ru/. 

http://www.sibstrin.ru/publications/izv/
http://www.sibstrin.ru/publications/izv/
mailto:info@news.elteh.ru/
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4. Журнал «ЭЛЕКТРО. ЭЛЕКТРОТЕХНИКА, ЭЛЕКТРОЭНЕРГЕТИКА, ЭЛЕКТРОТЕХ- НИЧЕ-

СКАЯ ПРОМЫШЛЕННОСТЬ», www.etlteg.ru. 

5. Бетон и железобетон»: ежемесячный научно-технический и производственный журнал. 

6. «Жилищное строительство»: ежемесячное научно-техническое издание. 

7. «Известия вузов. Строительство»: ежемесячное научно-теоретическое издание. 

8. «Инновации. Технологии. Решения»: ежемесячное издание для главного инженера и ведущих 

технических специалистов производственных предприятий. 

9. «Механизация строительства»: ежемесячный научно-технический и производственный 

журнал. 

10. «Промышленное и гражданское строительство»: ежемесячный научно-технический и 

производственный журнал. 

11. «Ремонт. Восстановление. Модернизация»: ежемесячный производственный, научно-

технический и учебно-методический журнал (изд-во «Наука и технологии»). 

12. «Строительная техника и технологии»: международный специализированный информа-

ционно-аналитический журнал. 

13. «Строительные и дорожные машины»: ежемесячный научно-технический и производст-

венный журнал. 

14. «Технологии бетонов»: ежемесячный информационный научно-технический журнал. 

 

 

4.2 Информационные учебно-методические ресурсы 

 Программное обеспечение 

1. Пакет Microsoft Office 2007 (или более поздняя версия). 

 Базы данных 

2. Электронный каталог библиотеки НГАСУ (Сибстрин). – 

http://marcweb.sibstrin.ru/MarcWeb/. 

3. Официальный сайт ГПНТБ Сибирского отделения РАН. – www.spsl.nsc.ru/. 

4. Кодекс (ГОСТ, СНиП, Законодательство). – www.kodeksoft.ru. 

5.  

 Интернет-ресурсы 

6. MOODLE – Портал дистанционного обучения НГАСУ (Сибстрин). – 

http://do.sibstrin.ru/login/ index.php. 
7. Роспатент. – www.rupto.ru/. 

8. Патенты России (база патентов Российской Федерации). – www.ru-patent.info/. 

9. Государственная публичная научно-техническая библиотека Сибирского отделения РАН. – 

www.spsl.nsc.ru/. 

10. Промышленная Сибирь (патентный отдел в разделе «Перспективные разработки и новые тех-

нологии»). – www.sibpatent.ru/. 

11. NTPO.com. Независимый научно-технический портал. – www.ntpo.com/. 

12. Справочник по производству керамического кирпича и плитки. – www.kerampt.ru/. 

13. «Бетон и железобетон». – vlib.ustu.ru/beton/ 

14. «Жилищное строительство». – www.rifsm.ru/. 

15. «Известия вузов. Строительство». – www.sibstrin.ru/publications/izv/. 

16. «Инновации. Технологии. Решения». – www.sibpressa.ru/. 

17. «Промышленное и гражданское строительство». www.pgs.da.ru/. 

18. «Ремонт. Восстановление. Модернизация». – www.nait.ru/. 

19. «Строительная техника и технологии». – www.mediaglobe.ru/ctt_magazine/. 

20. «Строительные и дорожные машины». – www.sdmpress.ru/. 

21. «Строительные материалы». – www.rifsm.ru/. 

22. «Строительные материалы, оборудование и технологии  века». – www.stroymat21.ru/. 

23. «Технологии бетонов». – www.tehnobeton.ru/. 

24. Википедия (Wikipedia) – свободная энциклопедия. – http://ru.wikipedia.org/ 

25. Информационно-поисковые и справочные системы Интернет. Электронная почта. 

http://www.etlteg.ru/
http://www.spsl.nsc.ru/
http://www.kodeksoft.ru/
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4.3.Методические рекомендации по организации изучения дисциплины 

Таблица 4.1 

Используемые образовательные технологии 

№ 

п/п 

Наименование 

технологии 
Вид занятий Краткая характеристика 

1.  

Метод проблемного изложения 

материала. 

Лекционные, лаборатор-

ные занятия. 

Изложение теоретического мате-

риала и разбор конкретных ситуа-

ций и задач при активном диалоге 

с обучающимися. 

2.  
Интерактивная форма проведения 

занятий. 

Лекционные, лаборатор-

ные занятия, консульта-

ции. 

Использование мультимедийного 

оборудования, компьютерных тех-

нологий и сетей.  

3.  
Самостоятельная работа  

 обучающихся. 

Лекционные, практиче-

ские  

Использование компьютерных 

технологий и сетей, работа в биб-

лиотеке. 

 

Таблица 4.2 

Используемые информационные ресурсы 

№ 

п/п 

Наименование 

информационных ресурсов 
Вид занятий Краткая характеристика 

1.  
Программное обеспечение. Лекционные, практиче-

ские занятия, самостоя-

тельная работа. 

Изложение теоретического мате-

риала, выполнение аудиторных 

заданий, самостоятельная работа. 

2.  Базы данных 
практическая 

,самостоятельная работа 

Выполнение индивидуальных за-

даний. 

3.  
Интернет-ресурсы. практические занятия, 

самостоятельная работа. 

Выполнение аудиторных заданий, 

самостоятельная работа. 

 

 

Таблица 4.3 

Виды (формы) самостоятельной работы 

 

№ 

п/п 

Наименование 

самостоятельной ра-

боты 

Порядок реализации Контроль Примечание 

1.  

Изучение теоретического 

материала. 

Самостоятельное освоение во 

внеурочное время. 

Письменный и 

устный опрос, 

проведение 

тестирования 

на практиче-

ских занятиях. 

Дидактические еди-

ницы и их разделы 

для изучения опре-

деляются преподава-

телем. 

2.  

Использование Интернет-

ресурсов. 

Самостоятельное использова-

ние во внеурочное время. 

Письменный и 

устный опрос, 

проведение тес-

тирования на 

практических 

занятиях. 

Наименование ресур-

сов и цель использо-

вания определяются 

преподавателем. 
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5. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ 

Таблица 5.1 

Требования к условиям реализации дисциплины 
№ 

п/п 

Вид 

аудиторного фонда 
Вид занятий Требования 

1.  Лекционная аудитория Лекция Оснащение специализированной учебной мебелью. Ос-

нащение техническими средствами обучения: настен-

ный экран с дистанционным управлением, мультиме-

дийное оборудование. 

2.  Компьютерный класс практическая 

работа  

Оснащение специализированной учебной мебелью. Ос-

нащение техническими средствами обучения: ПК с воз-

можностью подключения к локальным сетям и Интерне-

ту. Наличие ВТ из расчѐта один ПК на два студента. 

 

Таблица 5.2 

Перечень материально-технического обеспечения дисциплины 
№ 

п/п 

Вид и наименование 

оборудования 
Вид занятий Краткая характеристика 

1.  IBM PC-совместимые 

персональные компью-

теры 

практическая 

работа 

Процессор серии не ниже Pentium IV. Оперативная па-

мять не менее 512 Мбайт. ПК должны быть объединены 

локальной сетью с выходом в Интернет. 

2.  Мультимедийные сред-

ства 

Лекция / прак-

тическая рабо-

та 

Демонстрация с ПК электронных презентаций, докумен-

тов Word, электронных таблиц, графических изображе-

ний. 

3.  Учебно-наглядные по-

собия 

Лекция, прак-

тическая рабо-

та  

Стенды для проведения лабораторных работ, оснащен-

ных всем необходимым электрооборудованием 
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